202 10 Losungsvorschldge Lernaufgaben : 10.6 Losungen der Lernauts

Fortsetzung Anweisungsliste AWL FC 17: ‘ 2. Ablauf-Funktionsplan:
Zdhlung der Rot-Phasen Auswertung Quittierung ; DIN EN 61131-
M0OOl: SET der Rot-Phasen M002: O #P2
S #p1 L #ZAE2 WORD O #QUITT 1:} t
R #P2 T #ZAE2 INT L C#0 2B1
S NG 2 3B2
U 4#Takt L #ZAE2 INT B1
UN 4P3 L B U #QUITT B2 s 2L Tshe
ZV $ZAE 2 Sl R #P3 —
e S #P3 152_._+
T #ZAE2 WORD s 3Ll
5. Realisierung: | , o . T
OB 1: FC17 — 1 s
—(EN s S 4D
E 0.1(Impulse) —{S1 o RECS
T1—{Zeitgl_1 = _%: L
S5T#6S — Zeitw_1 s 5| RIS
T2 — Zeitgl 2 1B1 Al
S5T#1S — Zeitw_2 2B1 ?
Z1—ZAE 1 3B1 T
E02—QUITT P3—A4.3 ST
A42—{P2 ENO|— B2—{ & |—
Programm siehe beiliegende TOOL-DVD oder http://www.automatisieren-mit-sps.de S_7Ri
STEP 7-Lésungen > 5 2 07 ‘
3B2 _V—
S

10.6 Losungen der Lernaufgaben Kapitel 6

. - 3. Funktionsplan FB 10:
Losung Lernaufgabe 6.1 Aufg. S. 84 y

~ Schritt S 1
1. Zuordnungstabelle der Elngange und Ausgiinge: RESET—| 21

ng t Symbol | Datentyp | Logische Zuordnung | Adresse 3B2— & Shee

Schalter AUS S1 BOOL | Stellung EIN Si=1| E 0.1 SRO_7=5 ||| iAo
Endlage Zylinder 1A hinten 1B1 BOOL | Betitigt IBl=1| E 0.2

Endlage Zylinder 1A vorne 1B2 BOOL | Betatigt 1B2=1| E 03 ‘ SRO_ 2N
Endlage Zylinder 2A hinten 2B1 BOOL | Betiitigt 2Bl=1| E 04

Endlage Zylinder 2A vorne 2B2 BOOL | Betatigt 2B2=1| E 0.5

Endlage Zylinder 3A hinten 3B1 BOOL | Betatigt 3B1=1| E 0.6

Endlage Zylinder 3A vorne 3B2 BOOL | Betitigt SRS SNEN0.7

Sensor Deckel im Magazin Bl BOOL | Betitigt Bl=1{ E 1.0 Schritt S 4
Lichtschranke B2 BOOL | Unterbrochen B2 =1 E 1.1 i SRO £
Taster Ablaufk. Grundstellung | RESET | BOOL | Betitigt RESET=1| E 0.0 B =

Al e : : L : Ceabr SRO 3— I8

Ausgangsvariable ;

Magnetspule Zylinder 1A 1M1 BOOL | Angezogen IMI=1| A 4.1 SRO_5 — 21
Magnetspule Zylinder 2A 2M1 BOOL | Angezogen 2M1=1| A 42 RESET—11 | |5 RIS
Magnetspule Zylinder 3A 3M1 BOOL | Angezogen ML =1| A 43

Schiitz Bandmotor Ql BOOL | Motor ein Ql=1| A 44




